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Vi leverer
oennemtankte
lasninger og
oodt handveerk.

MBM & MAB er en familieejet dansk virksomhed.
Vi udvikler og producerer automatik til porte,
dgre og vinduer, brandsikring samt unikke
glaslasninger til byggeriet - og sd er der to ting vi
aldrig gar pa kompromis med. Det er god kvalitet
og godt handvaerk.

| mere end 35 &r har vi leveret individuelle
lasninger til offentlige og private virksomheder
i Skandinavien. Gennemtankte lasninger,
velproportionerede og godt udfert i de bedste
materialer - og det har vi faktisk tenkt os at
blive ved med.
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Generelle sikkerhedsbestemmelser

Denne manual er skrevet til professionelle og uddannede monterer. Installation, elektrisk kabling og tilkoblinger skal udferes i
henhold til god héndveerksmaessig skik og under hensyntagen til geeldende love og normer.

Laes denne installations manual grundigt for installation af produktet pabegyndes. Fejl installation kan udgere et faremoment.
Pakkemateriale (plastik, polystyren mv) méa ikke kasseres i naturen, men skal bortskaffes pé forsvarlig vis, ligesom det skal
holdes uden for berns reekkevidde, for hvem det kan udgere en potentiel fare.

For installation, skal produktet underseges for synlige skader, samt at alle dele er til stede.

Produktet mé ikke installeres i omgivelser med eksplosionsfare (ATEX): tilstedeveerelse af letantezendelige gasser udger en
vaesentlig sikkerhedsrisiko.

For installation, skal de strukturelle tilpasninger udferes, for at skabe den nedvendige plads til porten, samt skabe sikkerhedsaf-
stand til daeksler eller afskeerme omrader og omréader der kan udgare en potentiel sikkerheds risiko. Tjek at montageunderlaget
er plant og har en fornadne styrke til at stette portens veegt og drift.

Sikkerhedsanordningerne skal beskyttes mod tryk, traek og klemning samt generelle fare omréder pa den motoriserede port.
Péseet advarsels skilte ved alle portentielle fare omrader, som er angivet i lovgivningen. Hver installation skal veere tydelig iden-
tificerbar med identifikation af produkt, type, ordrenummer og dato.

For tilkobling af forsyningsspaending tjek, at den er i overensstemmelse med portens angivne driftspaending. Et flerpolet kon-
taktelement skal indsasttes pa forsyningen som sikkerhedsafbryder, alternativt skal spaendingsforsyningen veere udfert med
aftageligt CEE stik. Det skal sikres, at forsyningen er forsynet med jordforbindelse, i henhold til geeldende lovgivning. Spaen-
dingsforsyningen skal udferes som industriel installation og med minimum 2,5 mm? kabelkvadrat. Spasndingsforsyningen skal

tilige overholde steerkstremsbekendtgerelsens krav for spaendingsfald pé maks 4% for en fast installation.

Producenten fraskriver sig ethvert ansvar, i tilfeelde hvor fejl og havari sker som falge af fejl installation eller dérlig hhv. utilstresk-
kelig spaendingsforsyning eller som folge af anvendelse af inkompatible og/eller uoriginale reservedele. For at sikre en stabil
drift mé& der kun anvendes originale reservedele.

Installateren skal udlevere al information omkring porten dvs. drift- og vedligeholds manual samt drift instruktioner, nedabnings
procedurer mv. til slutbrugeren, som er pligtig til at opbevare dette materiale minimum 10 &r fra installations datoen.

Alle rettigheder forbeholdes:

Dette dokument er udarbejdet af producenten med maksimal omhyggelighed. Producenten kan dog ikke holdes ansvarlig
for mulige fejl, udeladelser eller ukomplette data, grundet tekniske eller illustrative formal. Denne udgave erstatter alle
tidligere udgaver, som herefter er ugyldige. For trykfejl eller andre tekniske fejl ydes ingen garanti. De i denne udgave angivne
oplysninger og data kan eendres uden forudgédende meddelelse. Kopiering eller offentliggerelse pa enhver méde uden
forudgéende skriftlig godkendelse fra producenten er ikke tilladt.



DynamicRoll Plus

Tekniske specifikationer
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DynamicRoll®
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Styring 230V - BMP1 V3 400V - BMP2 V3
Spaendingsforsyning 230V AC 1-fase 400 V AC 3-fase
Frekvens 50/60 Hz 50/60 Hz
Effekt (peak) 16A 10A
Motorkraft 0,75 1,5-2,2 kKW
Styring teethedsklasse IP54 P54
Motor tasthedsklasse P54 P54
Driftstemperatur -20°C - +50°C * -20°C - +50°C *

* | tilfeelde af kunstigt nedkelet miljo til negative temperature, brug varmesystem for styring- og gear-motor.

Hovedspeaendingsforsyningen skal dimensioneres i henhold til anvisningerne i denne manual og under
hensyntagen til det maksimale effektforbrug (peak). 16 A for 1-fase og 10 A for 3-fase. Kabelkvadrat

skal dimensioneres efter lasngden pa forsyningslinjen og installationsbetingelserne og skal til enhver tid
overholde steerkstrems bekendtgerelsens krav for speendingsfald p& maks. 4% for en fast installation.



Mekanisk montage

Fastger de lodrette kolonneben til overliggeren Rejs porten op mod montageunderlaget. Det skal
1 ved de medleverede beslag. A - er deren storre 2 sikres, at kolonneben er i lod og at krydsmaélet B + C
end 4000 x 4000 mm monteres kolonneben forst er ens.
hvorefter overliggeren monteres og fastgeres til
montageunderlaget.

B=C+10mm

Porten fastgeres til montageunderlaget ved endepladerne péa overliggeren via de medleverede beslag.
D - Né&r L>4000, fastger ekstra stette hver 2m.




Mekanisk montage MBM | MAB
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Bor montagehuller ved udfreesningerne i kolonneben og fastger til montageunderlaget. Vent med at spaende
montageskruer helt, til dugens opspaending er justeret.

Installer modveegt system (hvis medleveret) og juster
kontravaegt hajde 50 mm over gulv ved aben port.

Tjek den korrekte opspeending af portdugen,

6 0g juster om nedvendigt ved at justere de 2 sideferinger.
(Fiedre skal vaere komprimeret 5-10 mm). Herefter
spaendes besfeestigelsesskruerne.

| tilfeelde af en frontmonteret motor skal man kontrollere
keedespaendingen. Eventuel opspeending sker via
gearmotorens glidebeslag




Elektrisk diagram layout
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* Min. 100 mm afstand imellem motorkabel og andre kabler

Komponent list Kabling Kabelkvardrat
Clnverter styrmg ..................................... . l\/l oto rog bremse forsynmgskabllng ........... 4x1 5 mm2 ..........
I\/ISfasegearmotor 28tyr|ng3|gnalkabel ................................ 7x05mm2 ..........
SSam||n953|gnalkabler 3Mob||st|k ............................................ 7x034mm2 ........
BElekt r |sk bremse ................................. 4Enkoderkabel ..................................... 4x0 34mm2 ........
JTopfotooelle 5Topfotocellekabel ................................ 8x034mm2 ........
R e Irn‘rar@d fotocellemo dtager ..................... 6 Fotocelle modt agerkabel ....................... 3 X O 34mm2 ........
T . Infrar@d fotocellesend er ........................ 7 . Fotooelle sender kabel ........................... 3 X O 34mm2 ........

Tradlgs kantsikring

T

A Min. 100 mm afstand imellem motorkabel og andre kabler

1 A—————— A TTH— hvid —1 c
ENCODER 3 B @ ' 1 @—* brun ——2
: 4 ’ \ / 17— gron —3 T2 27
1 . ——gra 5
PHOTO 3 ' r— lysered —6
T L 7 ]
4 = =
1
PHOTO 3
R
4
1
SENJSOR 3
4




MBM||MAB

Inverter styring
Forsyning og koblingsdiagram
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Terminal Beskrivelse BMP1 V3 BMP2 V3
P-N/R-S-T Spagndingsforsyning 230V AC 400V AC
12v Signal forsyning for UPS 12V DC 12v DC
+VB -VB Forsyningsbus fra UPS (valgfri) 320V DC 560V DC
U-v-w 3-fase motor 230V - 0,75/1,5kW 400V - 0,75/1,5kW/2,2kW
LMP - 29 30 Rotorblink 230V AC [RMS] 230V AC [RMS]
BRK - 30 31 Bremse 110V DC [RMS] 110V DC [RMS]
F1 Sikring 10A (230V) -
LDO Power bus kondensator on = aflader - -



Inverter styring

Kontrol og input
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DIP-Switch SW1 DIP 1 Kontrol Type DIP 2 Bremse Type

ON Automatisk lukning Aktiv bremse (kun med modvaegt)

OFF Kontrol step-by-step Standard bremse (negativ)

Terminal Beskrivelse Signal LED
] rlevieles 12V for sikkerhedSenheder 0g encOdere. .. __.__.............covrerren,
2 0V Falles Brug ikke til at forsyne tilbehor.

- 3 ..................................... A nvendes |kke .................................................................................................
- 4 5 ................................. Potent|alfr| kont aktfor . Iukket port (slut tet n ar port er I ukket) ..........................................
6 ..................................... +1 2\/ Fael Ies ....................................................................................................
7 NC_/I/_ ........... T opfot ocelle .................................................................. LD13 ..........................
- 8 NO . _\ ........... A bne Kommando ( eKst ern kommando f ra t ||behor) .................... LD12 ..........................
- 9 NC .............................. T radlras kants| kr| ngel IerIR Iysg |tte r ....................................... |_D1 1 ...........................
1 0 - N O . _/‘_ I'_ ........... A bnmgsko mmando fra U P S ............................................... LD10 ..........................
1 1 N O_/_ ........... St artkommando( rykknap) ................................................. LD9 ............................
- 1 2 - N O . _/_ ........... St .6.1 rtkommando (dela bmng) ............................................... LD8 ............................
1 3 .................................... +1 2V Fael Ies ....................................................................................................
1 4 - N C ............................. FotoceIIeS|gna| ................................................................ LD7 ............................
1 5 .......... T L +1 2V Fael I.e”s ....................................................................................................
16NC ............................. STOP ........................................................................... LD6 ............................
1 7 .......... -M .. T Encoder . kanal A . (abnmg) ................................................... LD5 ............................
- 1 8 .......... M .................. Encoder . kanal B ( abmng) ................................................... [a
- 1 9 .................................... Anvendes |kke ................................................................ LD3 ............................
- 20 .................................... Anvendes |kke ................................................................ LDZ ............................
s 24\/ A C . Forsynmg t||beh@r ..................................................................................
22 .................................... 24\/ A C . Forsymng t||beh®r ..................................................................................

32-33 Potentialfri kontakt for &ben port (sluttet nér port er &ben)



Inverter styring MBM | MAB

Manuel JOG og display
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Knap Handling Beskrivelse

P1 JOG betjening ABEN Anvendes ved installation for manuel justering af porten

P Programmeringsmode P2 holdes inde indtil LD1 blinker hurtig

P3 JOG betjening LUKKE Anvendes til indleering af porten

1 ciffer 2 ciffer Beskrivelse
AL ................... O OOO ...................... Port pa standby venter pa JOGkommando ...............................................
e J .................................................. JOG fu nkt|on aktweret ..........................................................................
e Jo ................................................. I\/Ianuel aben (JO G. A BE N) .....................................................................
Jo ................................................. I\/Ianuel Iukke (JOG I_U K K E) ...................................................................
CL ................................................ Port||ukkebevaegelse .........................................................................
e OP ................................................ Port | abne bevaege I's“e ..........................................................................
e C .................................................. Port Iukket ........................................................................................
e O .................................................. Por’[ aben ..........................................................................................
e tE ................................................. Encoder progr ammenng akt|ve ret (Iear n mode) ...........................................
e tS ................................................. Anven des | kke ....................................................................................
e tP ................................................. Prog rammenng ( delab mng) ....................................................................
e to ................................................. Lukkefo rS| nkelse .(.t | me E) .........................................................................
e P E ................................................ /-\ben pOS|t|on (delabm ng) ......................................................................
St ................................................. Stopknap aktweret (N edstop) .................................................................
e EA ................................................ Enooder | Justermg funkt|on ....................................................................
AL ................................................ Alarm sehste pa 5|de 18 19 ..................................................................
e U P S .............................................. N@dstremsbaoku p é kt|veret (UPS) ...........................................................
e O . 9 9 ............................................ Lukkefo I’SI nkelse (nedtaellmg) ..................................................................
e Lukkefo r3| nkelse O ( Iukker uden f ormkelse) .................................................
e H H ................................................ FeJI enood er Justermg efter . reset ..............................................................



Inverter styring

Justering og programmering (encoder)
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for motoren.
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Handling Display LD1 LD7
1 Programmering af lukket position OFF
1.a Kor portdugen til lukket position via P3 Jc OFF OFF
1.b Check fotocelletilkobling ved LD7 OFF J OFF OFF
1.b Tryk P2 i 5 sekunder indtil LD1 blinker hurtigt tE Blinker
2 Programmering af dben position og lukkeforinkelse
2.a K@r portdugen til aben posi'tionv. Tjek via P1 unglerkant dug Jo Blinker OFF
er mindst 50 mm over udfraesning i plyzenskinnen i guiden
2.b Tryk P2 (puls) tE Blinker ON
Vent den onskede tid for lukkeforsinkelse tE Blinker ON
Tryk P2 (puls) (lukkekommando) tE Blinker ON
Daren lukker til fotocelleposition C Blinker OFF
Giv &ben/start kommando for at tiekke den komplette oP Blinker
abne/lukke cyklus
1.a J 2.a J
\
O] O]
I
| —o O ABEN .W
LUK T
1 - i
1-b P2 - 5sec Z-b I ’—
' , ’— P2 ¢« TIMER - p2 ,— '—
i m EH) @SR
\\\\\ | @9 \\\tij//
S Toa C
o - -, 32
- 3 N o
//// N 7
LD EiEIEIEIEIEIEEiEIEIEI LD o HEEEEEE ™ B38888 w




Inverter styring MBM | MAB

Justering delabning

A Deldbning med encoder drift

- Tilslut deldbne kommando mellem terminaler 12-13

- Kor porten til lukket position via P3

- Ker porten til deldben position via P1

- Start programmeringen, tryk P2 i 5 sekunder (LD1 blinker hurtigt)
- Giv kommandoen for deldbning (13-12)

- Vent i den onskede tid for lukkeforsinkelse

- Giv kommandoen til deldbning (13-12) for at gemme indstilling.

Slusestyring
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START A START B

Via LCD programmering enhed:
- G&ind i menuen INPUTS STATUS DISPLAY
- /Endre parametrene REMOTE START TERMINAL fra 00 til 19

For at f& den automatiske kommando for den sekundaere port
- Ga ind i menuen SYSTEM PARAMETERS SETUP
- /Endre parametrene RUNNING OPTIONS og tilfej 80.000 (Hvis veerdien var mellem 4200-84200)



ikkerhedsen

Infrargd fotocelle
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Forbind afsender og modtager, som vist pa diagrammet.
A Hvis kantsikring ikke er monteret, termineres klemme 6-9

AFSENDER

Fotocellesensoren skal
monteres, som vist pa
tegningen, séledes, at nar
portdugen er lukket bliver
fotocellen aktiveret. Display
ved LD7

A

BEMARK! i tilfeelde af encoder
drift vil fotocellen udfere
kalibrering. Denne funktion kan
ikke frakobles.

Portdugens top fotocelle
(anti-roll sensor) detektere hvis
dugens nedrulning blokeres

af en genstand. Sensorens
position skal justeres i det
ovale spor, og sensitiviteten
skal justeres péa trimmeren.
Aktivering display via LD13.

A

Hvis sensoren ikke er
monteret, termineres klemme
6-7 mm.

1. Installer modtageren
(gren LED teendt) og indseet
batterierne i senderen.

2. Det fabriksindstillede
system er aktivt. Test den
korrekte funktion ved at
aktivere kantsikringen. Hvis
system ikke er fabriksindstillet
anvendes folgende sekvens;

a. Tryk pa knappen SAFETY
pé modtageren. Hukommelsen
holdes &ben i 10 sekunder
(red LED teendt)

b. Aktiver kantsikringen for at
sende afsenderkoden.

c. Den rade LED blinker

i 3 sekunder for korrekt
programmering. Indsaet
afsenderen i den nederste
kantlomme



Sikkerhedsensor

IR Lysgitter

(standard ved porthgjde over 3200 mm)

1 Vandret snit - installation af lysgitter

2

=

2 Kabling af lysgitter med absolut encoder
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Betjeningsvejledning

Generelle sikkerhedsbestemmelser

Denne manual er en integreret og essentiel del af dette produkt

og skal leveres til slut bruger. Ejeren skal beholde dette

dokument og eventuelt viderelevere det til efterfolgende brugere
af systemet. Den pagaeldende automatisering er en port med

vertikal beveegelse, som skal bruges til det formal den var

designet. Enhver anden brug af deren kan vaere upassende og

farlig.

Producenten er ikke ansvarlig for skade som folge af
upassende, ukorrekt eller ufornuftig brug

STOP —— (@) @ T ©8

START —+— @

]

IEEIE=I

=]
T
[]

ah

Bruger forholdsregler

e Gaikke ind i portens driftsomrade under beveegelse

e | tilfeslde af nedbrud eller funktionsfejl sla aforyderen fra.
Vedligeholdelse, justering og reparationer méa kun udferes
af professionelt og autoriseret personale.

e Til enhver port medfalger “installation, drift og vedligehold”,

som blandt andet viser periodisk vedligeholdelsesplan, og
seerligt anbefales det at tiekke alle sikkerheds sensorer.

Betjening af styrepanelet

e  GS: Hovedafbryder pa hovedforsyningen, frakobler
forsyningsspaending. Benyt kun i tilfeelde af behov for
vedligeholdelse eller reparationer.

e Stop: Stopper gjeblikkelig portens beveegelse. Knap med
fasthold: drej til hajre for at frigere.

e  Start: Start tryk, starter portens bevaegelse.

Manuel betjening

For at betjene dugen i tilfeelde af stremsvigt eller nedbrud:

e Brug GS for at frakoble hovedforsyningen

e Indset krank h&ndsvin i den nedre del af motoren, derved
aktiveres mikroafbryderen, der forhindre elektrisk betjening

af daren.

e Drej hédndtaget indtil du nér den enskede position for
portdugen.
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Vedligeholdelsesinstruktioner

Disse operationer skal udferes hver 6. maned under vedligeholdelses inspektioner.

Sikkerheds sensor Motorisering

e Tiek for korrekte funktion af sikkerhedskantlisten e  Efterspeend af motoren

e Tiek funktionen af installeret top fotocelle e Tijek driften af encoderen

e Tiek funktionen af sikkerhedsfotocellen eller lysgitter e Tjek pa bremseskiven og kontroller bremse-effektiviteten,

tjek for slitage
e  [Efterspaend alle enheder

Hurtigport Aksel og lejer

e Tiek funktionen af alle installeret aktiverings-enheder
(trykknapper, radar, magnetisk loop etc.)

e Tjek de elektriske forbindelser pa stik og terminaler,
kontroller at der ikke er noget fugt eller stav

e Tiek for slid og skader, elektroniske komponenter og
isolering

Tiek fastgorelsen af de kuglelejer
Tjek smering

Tiek drift af aksel

Kontroller at akslen er vandret

Foringsskinner, portdug og kolonneben

e Tijek polyzen feringsskinner for slid.

e Faringsskinne og "lynlas” skal ikke smeres, da de er udfort i
selvsmgrende materialer.

e Smaering af polyzen faringsskinne kan over tid fore til fejl pa
drift.

e Tiek opspeending af port dugens — feringsskinnens fiedre
(se side 7, afsnit 6).

e  Efterspaend samling mellem kolonneben og overligger.

e  [Efterspaend portens befaestelse i underlaget.

se. Vedligehold skal udfores af kvalificeret og uddannet
personale med kendskab til produktet. Alt vedligeholdel-
se skal udfares i henhold til sikkerheds- bestemmelserne i
denne manual. For vedligehold pabegyndes skal portens
forsyningsspaending vaere bortkoblet pa hovedforsyning
eller sikkerhedsafbryder, og denne skal sikres mod ind-
kobling fra 3 person.

f Det er obligatorisk at udfores regelmaessig vedligeholdel-



Alarm liste

*Den folgende liste er gyldig fra software version 1.15.0408, for tidligere versioner se tidligere instruktionsmanualer

AL Display Alarm beskrivelse Lasning
. St ................... Stop aktlveret ............................................. Deaktwer n@dstop tryk ..............................................................
. HH ................. FeJIencod er kahb rer |ng ................................. Lav p osrc | onslusten ng ...............................................................
. OO 01 ............... Kortslutnmg af . ko ntro Ipanelet ......................... Kontrol Ierel l.e. r udskm ko nt r olpanelet ............................................
. OO 02 .............. Fej|Ved f@rste o pstart ................................... Kontrol Ierel l.é r ud sk |ft ko nt r olpanelet ............................................
. OO 03 .............. FeJI pa hovedko nd ensator ............................. Kontrol Ierel l.e. r ud sk |ﬂ ko nt r olpanelet ............................................
o004 Overtemperaturgreense overskredet Kontroller motorens absorberings- og driftscyklus
o005 Ojeblikket stromsgraense overskredet Kontroller motorens absorberings- og parametertipasning
. OO 1 .1 ............... Overbelastn |ngsstrrz> m ................................... Kontrol Ierbremse/bhnkendela mp e O g re Ievant e t| Islutnmger .............
To012 Overbelastningsstrom (motor) Kontroller motorstrom, vikiing og relevante tislutninger
o050 Bremsekredslob dbnet, strom =0 Kontroller bremse, tilslutninger og manuel sikkerhedsaforyder
OO 71 ............... Abmngsafbryder mangler ........................................................................................... o ..............
................................................................................... F|yt d@l’en Ved JOG knap P1 _PS (enCOder) e”er tjek ||met SWItCh

0072 Lukkeafbryder mangler
. OO 78 .............. Jo g knappe rakhve (ON) samt|d|g ..................... Kontrol Iertrykkna ppe rne P1 . og P3 ..............................................
. OO 74 .............. Topfo toc él Ie er akt |veret ................................ Kontrol Ierfor haengsgl |dn |ng og J usten ngaf . topfotocelle .....................
. OO 75 .............. Akt|ver|ng af Ilmetsthch samt|d|g .................... Kontrol |er|| met SW|tch ..............................................................
o076 Underspeending af hovedforsyning Kontroller hovedforsyningsspaending og kabeldimensioner
. OO 77 .............. Stop |g angsat ............................................ FrakobISTOP trykkn appen (Re d padd etryk) ..................................
. OO 78 .............. Ma nue|3| kker hed sstang a kt|veret .................... Kontrol Iermanu el S|kker hedsafbryder ...........................................
. OO 79 .............. Slk ke rhe dska nt : aktlveret ............................... Kontrol Ieren heder : og rel evante t|IsI utnlnger ....................................
. OO 80 .............. Systemf eJI ................................................. Updater ; ﬂr mware og udskud telektronlske kort ................................
. OO 87 .............. Oversp aendmg ved Iu kkebevaegelse ................. Saenk hashgheden ved Iu kn mg (frekvens) .......................................
. OO 88 .............. Mo tor overspaen d|ng .................................... Kontrol Iervaerdlen RUN MOD E = 6 O genlndshljuste r|n g ....................
“oosa Overstrom pé bramse eller rotorblade Kontroller veerdien RUN MODE = 60, genindstil justering
“oosB Overstrom pa bramse eller rotorblade Kontroller veerdien RUN MODE = 60, genindstiljustering
. OO 8D .............. Overtempe rat ur ......................................... Saenk dr|ft sc yk Iu ssen ’. Q g br emset |d en ..........................................
. OO 8F .............. Systemf eJ| ................................................. Updater . ﬂr mware eller udsk|ft elektromske kort ................................
. OO 91 ............... Systemf eJI ................................................. Updater . ﬂr mware eIIer udsklft elektronlske kort ................................

0100 Sse:r:]kr?]sésneh-;eeg;;t}iggsforhold Ukorrekt gearkasse eller encoderlgsnings-problem
. 01 02 .............. Encod er forbl ndelsesfejl ................................ Kontrol Ieren coder . og den s t|IsI utn mger .........................................
o103 Tilpasning startet med fotocelle ikke aktiv Kontroller fotocelle ved lukket forhzeng (ed LD7 OFF)
Totos Fotocelle frakobling strak ved fiipasning Kontroller eventuelt fotocelle eller fotocelle lav positionering
. 01 08 .............. Abnet posm on sat vedaktw f otocel Ie ................ Genlnstn J usten ng ....................................................................
. 01 09 .............. Aben posmon for Iav .................................... Genmstll J usten ng ....................................................................
. 01 OD .............. Gangab mngs posmon = O .............................. Genlnstn J usten ng ....................................................................
TotoE Encoder teslingsfej eller motorstop Kontroller funktion af encoder, motor og bremse (seenk fart eller og

accelerationen. rampe 8ben)
ot Encoder sender ikke signal til kontrolpanelet  Kontroller led 4-5 / kontroller encoder speending
. 01 SA .............. Encod er e r | dvale ....................................... Rotermotor . enomgang manue It . med handsvmg for at aktlve re ...........
encoderen



Alarm liste

AL Display

Alarm beskrivelse

MBM||MAB

Lasning

Forkerte motorparametre

Kontroller om motorparametre passer til portens data

Driftsmuligheder (run options)

For at justere drift parametre med LCD programmerings enheden gé ind i menu SETTING PARAMETERS og tast veerdien af den
respektive DRIFT PARAMETER. Fabriksindstilling = 00000200 ved encoder drift. Efter forste betjening via JOG knapperne aendres
veerdien automatisk til = 00004200.

Valore

Beskrivelse

Anmaerkninger

Aktiverer UPS (opt) for manuel &bning i
tilfeelde af stromsvigt

Aktiverer UPS manuel bning ved
forsyningsstremsvigt

Aktiverer cyklussen step-by-step
ved deldbning

Start kommandoen &ben/lukke, under lukning vil Sart
medfere at porten stopper

start

Fodgeengerkommandoen indstiller OPEN
ikke CLOSE

Encoder genkendes automatisk efter
forste jog beveegelse

Deaktiverer automatisk tilpasning efter
forsyningsnedbrud

EKSEMPEL - for at aktiverer anti-frost funktionen tilfaj +1000 til nummeret i OPTION IN USE, hvis det eksisterende nummer er 4200 (deakti-
veret timeout + encoderstyring), tilfej +1000: den endelige veerdi vil blive 5200.

19



Tabel vindlast

Sammenligning vindtryk Vindhastighed Vindhastighed
Vind klasse (Pa =N/m? (m/s) (Km/t) Beaufort
0 0 0 0 0
1 300 22 80 9
2 450 27 100 10
3 700 34 120 12
4 1000 41 150 13
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CE deklaration

CE KONFORMITETSERKLARING

EU DECLARATION OF CONFORMITY

Virksomheden:
MBM & MAB A/S
Bilstrupvej 2
DK-7800 Skive
CVR: 10485045

deklarerer under eget ansvar, at denne nye:

INDUSTRI PORT

Type Hurtig rulle port
Model DynamicRoll Plus
Serie nr. 999999999

Ordre nr. 999999
Produktions ar 20XX

Er i overensstemmelse med fglgende regulativer;
e Maskindirektivet 2006/42/CE
e Direktiv 2014/30/CE - EMC
e Direktiv 2014/35/CE — Lavvoltsdirektivet

Anvendte standarder
e EN13241-1— Porte til industri og andre erhverv samt garageporte

Anvendte harmoniserede standarder;
e ENISO 12100 - Sikkerhed for maskiner — generelle principper for design.
risikovurdering og risiko minimering
e EN60204-1 Sikkerhed for maskineri — del 1: Grundleeggende krav

Sted Dato Pa vegne af
Skive 23.03.2020 MBM & MAB A/S



DoP deklaration

DECLARATION OF PERFORMANCE

iht. EU byggevaredirektiv 305/2011/EU

Virksomheden:
MBM & MAB A/S
Bilstrupvej 2
DK-7800 Skive
CVR: 10485045

deklarerer under eget ansvar, at denne nye:

INDUSTRI HURTIG RULLE PORT

SERIE Nr: 99999999
Ordre Nr: 999999

Er under overensstemmelse med den fglgende harmoniserede europaeiske

standard: EN 13241-1:2011.

Det naevnte udstyr er konstrueret til at give sikker passage og gennemgang for varer
og koretgjer, ledsaget eller fgrt af personer i industrielle eller kommercielle omgivelser.
EU certifikat eller type test, er udstedt af et notified body eller competent body.

(for komplet adresse, kontakt MBM&MAB A/S) for det leverede udstyr: CSI DE/353/05

System vurdering og verifikation af konstant ydeevne: System 3
Produktions processen sikrer udstyrets konformitet med den tekniske dokumentation.
Produktions processen er regelmaessigt overvaget af tredje part.

KARAKTERISTIKA SERVICE

Vandtaethed NPD

Modstand mod vindbelastning Klasse: 3
Termisk ydeevne NPD

Luft gennemtraengelighed NPD

Farlige substanser godkendt

Sikker abning (dgr med vertikal bevaegelse) godkendt
Definition af geometri for glas komponenter NPD
Mekanisk modstandsdygtighed og stabilitet godkendt
Motor drift kraft (motoriserede dgre) godkendt
Holdbarhed ifom. vandtaethed, termisk ydeevne

og luft gennemtraengelighed. NPD

Sted Dato Pa vegne af MQV?

Skive 23.03.2020 MBM & M/
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Bilstrupvej 2 Tel +4570 20 66 70
7800 Skive info@mbm-mab.dk
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